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1 Syfte

Dokumentet ingér i Trafikverkets infrastrukturregelverk. Syftet med Trafikverkets
infrastrukturregelverk &r att beskriva de krav som stills pa infrastrukturanliggningens
egenskaper och skotsel. Regelverk aberopas vid ny- och ombyggnation samt drift och
underhéll, exempelvis vid planering, projektering, genomforande och forvaltning.
Anviéndare av regelverken dr savil Trafikverkets egen organisation som externa
entreprendrer och leverantorer. For anvindning av regelverket kravs fackkunskap om det
teknikomrade och anldggningstyp som behandlas och om byggprocessens skeden och
villkor.
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2 Omfattning

Dokumentet omfattar alla nya detektorplatser och ska anvindas savél vid nybyggnation
som vid utbyten. Vid utbyte av en befintlig detektor kan det vara aktuellt att flytta
detektorplatsen. Detta pa grund av att de nya detektorerna har hogre krav pa placering
eller att befintligt detektorldge paverkar trafik eller trafiksékerhet negativt. Det finns flera
aktorer som anlédgger detektorplatser och installerar detektorsystem. Detta kravdokument
géller oavsett vem som ansvarar for valet av detektorplats.

Detta kravdokument baseras pa de ursprungliga dokumenten enligt listan nedan och
kompletteras av dessa dokument:

- TDOK 2013:0689 DETEKTORER - Krav vid val av detektorplats
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3 Termer

Term Definition

Forsignal Forsignal Optisk signal eller balisgrupp innehéllande
forsignalbesked.

Hjulskadedetektor Detektorsystem for detektering av onormalt hog kraft mellan hjul
och ral.

Linjeboken Linjebok utgdr en aktuell sammanstéllning och beskrivning av
jarnvigsanldggningens infrastruktur. Det bestér av ett antal
dokument som beskriver den jarnvigsanldggning som
Trafikverket har ansvar for.

Optokabel Optisk kabel med en eller flera optiska fibrer omgivna av

skyddande holjen.

RFID-detektor

Detektorsystem for identifiering av enskilt fordonsnummer.

Spéarplan Grafisk layout av sparomradet
Tjuvbromsdetektor Detektorsystem for detektering av onormalt hog hjultemperatur.
Varmgangsdetektor Detektorsystem for detektering av onormalt hog

hjullagertemperatur.
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4 Forkortningar och symboler

Forkortning/Symbol Definition

DPC Detektor-PC, system for detektorpresentation pa trafikcentral
FIJITKL Fjarrtagklareraren

RFID Radio Frequency Identification System

STH Storsta Tillatna Hastighet
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5 Faktorer som paverkar trafik och trafiksdakerhet
vid detektorlarm

Forutsdttning

Alla typer av detektorlarm medfor en dtgdrd i enlighet med styrande dokument {TDOK
2020:0074;}. (Tidigare TDOK 2014:0689)

Beroende av larmtyp pdverkas olika kategorier av anvindare, exempelvis tagklarerare,
lokforare, operatorer, vagnsdgare, godsmottagare och resendrer. I de fall ddr fordon
madste vixlas ur paverkas operatérens underhdllsorganisation. En del larmtyper medfor
reducerad hastighet vilket paverkar tidtabell och antalet forseningsminuter. Detta
sammantaget med en 6kad trafikmdngd och okat antal operatérer krdver en strdingare

tillimpning vid val av detektorplats

e T Phitiats st P
kftirare .
Detektorlann |:> Theklarerare |:> 2 ED‘ Reducerad hastighet
L/ L—J _ 4 k.
. r 3 .
Driftplats dér fordon <::| Vixla ur skadat ( Tidtabell
stills av J fordon J L Férseningsminuter
r ’ - ~
Operatérens Kumnder
underhallsorganisation Godsmottagare Reseniirer

Forutsdtming

Faktorer som paverkar trafiken vid detektorlarm:

Larmtyp Larmniva Faktorer Piverkan pa trafik och trafiksiikerhet (Atgird enligt
TDOK 2020:0074)
Varmgdng Hog Avstand till ndrmaste Okad urspdrningsrisk ifall larmat fordon inte hinner
driftplats stoppas, senast innan ndrmaste drifiplats.
Hjulskada Lag/Hog Avstand till ndrmaste Okad risk for skador pd fordon och infrastruktur pd
lampliga drifiplats grund av att larmat fordon inte hinner stoppas, innan
ndrmaste limpliga drifiplats.
Varmgang Lag/Hog Vagn som tvingas vixlas ur | Paverkar trafik och drifiplats utan sidospar ifall skadad
Hjulskada Lag/Hog pd driftplats utan sidospar vagn tvingas vixlas ur. Begrdnsar mojlighet till
tagmaten.
Hijulskada Lag/Hog Reducerad hastighet pa Pdverkan pd grund av att larmat fordon mdste fortsdtta
grund av larm med reducerad hastighet av 10 km/h till ndrmast
lampliga driftplats istdllet for angrdnsande drifiplats ddr
fordon kan vixlas ur och atgdrdas av operator
Hjulskada Lag/Hog Avsyningsstrdckans ldngd Larm for hjulskada hég eller lag vid temperaturer ldgre
dn -10°C medfor avsyning av banan. Avsyningsstrdckans
ldngd paverkas genom att larmat fordon mdste fortsdtta
till ndrmast lampliga drifiplats i stdllet for angrdnsande
driftplats ddr fordon kan véxlas ur och dtgdrdas av
operator

Tabell: Faktorer som pdverkar trafiken vid detektorlarm




@n KRAV

\\1_:! TRAFIKVERKET Infrastrukturregelverk

Titel

Krav utformning och egenskaper

Dokument-ID Konfidentialitetsniva
TRVINFRA-00358 Ej kénslig
K228060

Detektorlarm ska vara med minst tva (2) larmnivaer
a. Hog
b. Lag
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6 Val av detektorplats
6.1. Allmant - Placering

Forutsdttming
De detektorer som dr méjliga att placera i anldggningen dr de som dr tillgdngliga genom
Trafikverkets gdllande avtal, sasom:
o Lagertemperaturmdtning
o  Hjulringstemperaturmdtning
o Hjulskada — inklusive viktmdtning av respektive hjul for att kunna fa fram
viktfordelning och annan relevant information
o Akustisk lagerovervakning
e Hjulprofilmdtning
K221713
Detektorer for sikerhetskritiska fordonsfel ska placeras enligt Trafikverkets
géllande riktlinjer i linjeboken.
K221714
Varm- och tjuvbromsdetektorer ska sitta pa ett inbordes avstand for att sékra
jérnvégsfordonets funktionalitet.
K221726
Placering och val av detektorer ska ske i samrad med den centrala detektorférvaltningen
for att sékerstélla systemfunktionalitet.
K222066

Detektorer ska vara med teknikhus.

K221732

Trafikpaverkande detektorer for fordonsfel ska visas pé sparplan i tdgledningssystemet
enligt {TDOK 2011:322}.

K221734

Detektorer for fordonsfel ska vara anslutna till Trafikverkets 6vervakningssystem, DPC,
for fordonsovervakande detektorer.

K221735

Detektorer for fordonsfel ska vara presenterade i Trafikverkets dvervakningssystem,
DPC, for fordonsdvervakande detektorer.

K221737

All data frén detektorerna ska samlas pa ett stélle for att mojliggora analys och
sammanstillning av information.
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K221738

Trafikpéverkande detektorer
a. Varmgéingsdetektorer
b. Tjuvbromsdetektorer
¢. Hjulskadedetektorer

ska finnas med i linjeboken.

K221740

Detektorer av typ varmgang/tjuvbroms och hjulskada ska placeras for att forhindra fordon
behéftade med sikerhetskritiska fel att komma in pa banor som framfor allt &r avsedda
for persontrafik.

K221742

Vid planering av detektorplatser ska arbetet samordnas med minst en (1) person som har
kunskap kring detektorteknik och forutsittningar for korrekt placering av detektorn.

6.2. Matning

K221744
For hjulskadedetektor ska markstyvheten vara minst 60 MN/m?.

K221770
Lutning for hjulskadedetektor far inte dverstiga 5 %eo.

K221772

Fordonet ska kora 1 konstant hastighet 6ver detektorerna.

K222152

Bromsning fér inte ske dver detektorer.

K222153

Acceleration far inte ske over detektorer.

K221795

Detektorer ska vara placerade pa rakspar.

K222154

Detektorer ska vara placerade minst 200 m frén slut av kurva eller rdlsforhdjning.

K222059

Avstandet mellan varmgéngsdetektor och hjulskadedetektor ska vara minst 30 m.

K222185

Avstandet mellan tjuvbromsdetektor och hjulskadedetektor ska vara minst 30 m.

6.3. Detektorplatser
K222062

Detektorplatser ska vara med vag for servicefordon.



@n KRAV

\1_:’ TRAFIKVERKET Infrastrukturregelverk 12(16)

Titel

Krav utformning och egenskaper

Dokument-ID Konfidentialitetsniva Version
TRVINFRA-00358 Ej kénslig 1.0
K222159

Plats for teknikhus ska vara med parkeringsmojlighet for servicefordon.

K222064

Detektorplats ska vara med elforsorjning och transmission.

K222070

Detektorkiosken ska vara forsedd med fri kyla for att halla normalt inomhusklimat.

K222072
Detektorplats ska vara med en (1) RFID-ldsare per spar.

K222074

Sidoutrustning vid detektorplatser ska vara i betongbrunnar eller i skap pa fundament
(betong), inklusive kanalisering for kablage i betong.

K222076

Detektorplatser ska vara med en (1) detektortavla placerad 1000 m innan detektor.

K222190

Detektorplatser ska vara med en (1) ploglyftartavla placerad i kontaktledningsstolpe 60 m
fore detektorplatsen.

K222080

Beskrivning pa trafikfloden pa den foreslagna detektorplatsen ska innehélla
a. Typavtag
i. Godstag
ii. Persontag
b. Antal fordonspassager per dygn
c. STH

K222082

Pé detektorplatsen ska det kunna beredas tillgéng till elkraftférsorjning. (TN-C-S system
230V AC 50 Hz med skyddsjord).

K222084

Detektorplatsen ska vara med fri sikt i bida riktningar och vara beldgen minst 200 m fran
ndrmaste kurva, detta med hénsyn till:

a. Fordonets sinusgang som kan paverka méatningen.

b. Fordon ska vid passage ha intagit ett stabilt sidoldge for att métning ska ske

optimalt.
c. underhéllspersonalens sidkerhet
K222086

P& detektorplatsen ska det kunna beredas tillgéng till datakommunikation.

6.4. Hantering av larmat fordon
K222089

Detektorer ska vara med dedikerade driftsplatser i respektive riktning.
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K222091

Detektor ska vara placerad minst fem (5) km innan forsignal eller tavla ”forsignalbaliser”
till den driftplats dir tdget ska kunna stoppas.

K222093

Driftsplatser for hantering av larmande fordon ska vara med belysning.

K222095

Driftplatser for hantering av larmande fordon ska vara med plats for avsyning.

K222173

Driftplatser for hantering av larmande fordon ska vara med utrymme for foraren att ga
obehindrat runt fordonet.

K222101

Elsdkerhetsforeskrifter {TDOK 2015:0223 - Elsdkerhetsforeskrifter for arbete pa eller
néra jarnviagsanknutna hogspannings- och tigvirmeanldggningar} for arbete i anldggning
ska vara uppfyllda.

6.5. Detektorplacering

K222104

Detektorplacering ska stimmas av med detektorforvaltningen innan det gar ut pa remiss.

K222106

Varje detektorplacering, reinvestering eller investering, ska remitteras till
jérnvégsforetag, underhéllsentreprendrer och tagledning.

K222110
{TDOK 2013:0689} ska fyllas i och skickas till detektorforvaltningen.

K222112

Valda detektorplatser ska vara godkénda av den centrala detektorforvaltningen.

6.6. Detektorns sparomrade

Forutsdtting

Detektorns spdromrade - 315 m

—

1. Miatomrdde: 15 meter

2. Led on Led off: 50 meter.

3. Approach and/or Leaving track: 100 meter
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K222169

Detektorns sparomrade ska vara 315 m.

K222116

Inom detektorns sparomréade fér inte sparvaxlar, jirnvagsovergangar, trasiga sliprar eller
rilsskarvar finnas.

K222118

Overgangskurvor med kurvradie mindre &n 5000 m fir inte vara inom detektorns
sparomrade.

K222176
Lutningsgraden i langsgéende led far inte overstiga = 5 %o for respektive rél inom

detektorns sparomrade.

6.6.1. Krav inom detektors sparomrade 1 och 2
K222125

Spéromrade 1 och 2 ska vara med helsvets.

K222191

Spéaromrade 1 och 2 fér inte vara med termitsvetsar.

K222127

Inom sparomrade 1 och 2 far inte vara med viadukter eller liknande passager.
K222129

Max tolerans for sparvidd inom sparomrade 1 ska vara om + 3 mm och - 2 mm.
K222175

Max tolerans for sparvidd inom sparomrade 2 ska vara om + 3 mm och - 2 mm.
K222131

Lutningen i sidled (ralsforhdjningen) inom detektorns sparomrade 1 och 2 ska vara
maximalt + 2 mm.

K222133

Andring av lutning i sidled (rdlsforhdjningen) per var tredje meter inom méitomréde 1
far inte Overstiga 2 mm.

K222193
Maximal nedbdjning av slipers vid passage inom mitomrade 1 ska vara max 5 mm.
K222137

Dynamiska styvheten i undergrunden fér inte understiga 60 MN/m? inom detektorns
omréde 1 och 2.

K222139

Inom detektors omrade 1 och 2 far inte rédlsskador forekomma som kan ge upphov till
larm.
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6.7. Val av plats for RFID-detektor
K222142

Detektorns 0ppningsvinkel mot nédrmaste rél ska vara om 120 °.

K222196

Inom detektorns 6ppningsvinkel far det inte finnas nédgot foremal.

K222144
Pé detektorplatsen ska det beredas tillgang till datakommunikation.
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7 Referenser

TDOK 2013:0689 - DETEKTORER - Krav val av detektorplats

TDOK 2015:0223 - Elsdkerhetsforeskrifter for arbete pa eller nira jirnviagsanknutna
hogspannings- och tagvirmeanldggningar

TDOK 2020:0074 - Detektorer. Hantering av larm samt dtgérder efter konstaterade
skador

TDOK 2011:322
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